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Teoria do Controle é um ramo da matemática, especificamente das Equações Diferenciais, onde o problema em

questão está em determinar e/ou construir forças atuando em um sistema, descrito por uma equação diferencial,

tal que sua evolução seja controlada ao longo de tempo. Para várias equações esse problema é bem entendido e,

por esta razão, problemas de controle mais complexos estão sendo considerados atualmente, como casos onde mais

de um objetivo devem ser alcançados simultaneamente. Uma vez que vários objetivos podem, possivelmente, ser

conflituosos entre si, estratégia de equiĺıbrio devem ser adotadas de forma a encontrar os controles ótimos. Nesta

direção, apresentaremos resultados recentes de problemas de controle multi-objetivo onde adotaremos o método de

Stackelberg para formular corretamente o problema e buscaremos os controles ótimos em equiĺıbrio de Nash.


