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« Dix ans apres son lancement par la fusée Ariane en 2004, aprés a
parcouru plusieurs milliards de kilomeétres dans le systéme solaire, |
sonde spatiale Rosetta a accompli sa mission. Quelpiaes aprés
son largage par la sonde, ieodule Philae vient d'atterrir avec succes
sur la cométe 67P/Churyumd@erasimenko. Les premiéres images
suivre en direct a travers la salle des commandes de I'Agence spatic
européenne (ESA).

5@ dzii NB &« coOlicAct f2 dzEnt O 2:a Yo il dESNiR: 3/Rid&s o -8 &
LINB @rdza @19, YI2 IS HIBN O gzf- RSINBR + 0 $ Pnn Y E

Liybro LN 2 S0y 2 Y-S enlplbice duladrfcdmm@nSt deviSilr e1S y

@ SINRK T AcS NIz R S8LI20AS/Q REP-2 NRAWE F S NRB1-FquRS Y
[qré}as.N\Eng“aS“ GAA A Wz@FKSA G- &3 Ndex IS RS €|
3$2 ONEA @smﬁh lj dzA  LINJ:E| SySias yai NO & SLdpNdzal
I YS§YyS ¢t 2dzLISMI OStft S RS fF ¢SNNB
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[ dbjectifde réaliser un module leger, alimenté par des panneaux
solaires rechargeant des accus
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ANALYSE FONCTIONNELLE DU MODULE.

Enoncé du besoin

Aqu

Compléezcette bétea corneen
répondant aux trois questions

Diagramme fonctionnelle

En regardant ce diagrammepmplétezles partie

i rendil service? Sur quoi agit

Dans auébut ?

s manquantedesénoncés des fonctions dans le tableau alessous.
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LE CENTRE DE COMMANDE.

Communiauer avec le module

DésigneSy f QS yhaqueléMinsfti Clavierg casque et micrg moniteurc sourisq imprimanteg modemg Unité
centrale

Qu’ -eedj WzQ dzy LIS MdketrdKS NA lj dzS
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX XXX XXXXXXXXX

Qu’ -eedjtdzQdzy YT2RSY
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXDPPX XXX XXXXXXXXX

Programmer le module

Comme mentionné dans Wocument 1,

Joca RoOEyA QS umated
. ~ . " R . A Arduino - générer le code
b2da SyodralasSantm RS

servomoteur qui sera pilotable par

...nrienter le servo-moteur de la broche a un angle de ®
Bluetooth. 2 o g 200

Nous avons pu nous procurer une partie de =)
f QF f 3 2erhqlieksyr@oRctionnement
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Mais que d’évolution pour en arriver jusaue-la

Lire ledocument 2joint et répondre aux questions suivantes

v @S Pdd KY/
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXDX X

vdzSta SilASYydKY $a AyO2ydSyAasSyia
XXAXXXXXXXXXXXXXXXXXKXXXXAXAXXXAXXXXXXXXXXXXXXX XXX X XXX
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
XXXXXXXXXXXXXXXXX

Académie de Lille Brevet blanc de technologieCollége Albert Debeyre de Beuvry Page5/6 samedi 2 juin 2018



Epreuve du bc@ g2y eyt |
Brevet | technologie 2017 Véhicul e al
2017 Cycle 4 Science et «Mus®es
DOCUMENTS RESSOURCES.

Document 1 Prototype terrestre du module
Axe de liaison

moteur/roue

Module de gestion des moteurs Récepteur

Bluetooth

Voyant e | m—

d’obstacle

Accumulateurs

Boitier de commande Moteur

Document? :

' Pendant la Guerre Froide (période de tension entre les Etats-Unis et I'URSS),

~ l’armée américaine a eu besoin de calculer la trajectoire des missiles et d’amé- |

" liorer leur précision. Pour cela, il a fallu construire une machine capable d’ef- |
fectuer de nombreuses opérations arithmétiques. |

’ENIAC est la premiére machine programmée et électronique, ce qui fait
d’elle le premier ordinateur. Avant 'ENIAC, les machines a calculer étaient
‘ mécanisées. |

— L'ordinateur mis au
point par I'armée américaine
en 1946 : I'ENIAC.

Poids : 30 tonnes.
Taille : 167 m2.
Consommation : 150 kilowatts.
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