AUTEL

MAXISYSIANIIANY

ADVANCED DRIVER ASSISTANCE SYSTEM

REGULIERBARE MODULARE KALIBRIERUNGSTAFEL
Eine ideale L6sung fur Reparaturen nach Kollisionen, Ersetzen der KALI B RI E RU N G

Frontscheibe und fur Werkstatte. T OOL.—PAKETT

Kalibrierung von Kamera-, Radar-, Lidar- und Ultraschall-basierten

N &

Systemen.

Wochentliche Updates gewéahrleisten immer
aktuelle OE-Kalibrierungsprozesse.

Bessere als OE-Niveau Abdeckung, die
Anweisungen mit prazisen MafBen bietet,
statt auf das Benutzerhandbuch zu

verweisen.

FLEXIBLE | PRAZISE | KOMPLETT

e Drahtloses Scangerat mit bidirektionaler Diagnose zur Kodierung & Aktivierung und
leicht zu folgenden graphischen Anweisungen zu den Kalibrierungsprozessen
e Austauschbare modulare Kalibrierungstafel (einschlieBlich Ziel-Set) mit leicht einstellbar-
en durch Réder & Flaschenzlige bewegbaren Platten
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B ADAS PACKAGE

MODULARE KALIBRIERUNGSTAFEL

Stellen Sie die Platten der Kalibrierungstafel wahrend des Nivellierung-
sprozesses leicht und préazise ein, um sicher zu stellen, dass das
Fahrzeug korrekt zentriert ist, wahrend es den Zielen zur Kalibrierung
gegenUberliegt. Setzen Sie die austauschbaren Platten und Ziele auf
der modularen Kalibrierungstafel zusammen, je nachdem welche
Fahrzeugsysteme zu kalibrieren sind.

HlE AUSTAUSCHBARE PLATTEN

Standardpaket Kalibrierungstafel
(einschlieBlich Ziel-Set)
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Bewegen Sie die Rader und Flaschenzlige,
um die fUr die Kalibrierung geeignete
Nivellierung zu erzielen.
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Stellen Sie die Querstangenhdhe, die
links-rechts, Bewegung und
verschiedene Winkel ein.

Hoéchste Genauigkeit durch die Lineale
und die Laserpositionierung.

Kaufen Sie Zubehor, wie das Radar und die Nachtsicht-
Kalibrierungsboxen oder Zieltafeln und Kalibrierungsplatten

Stellen Sie die Platten durch die Rader & Flaschenzige ein

Nachtsichtialibrator Radarkalibrierungsbox

o Nachtsicht-Kalibrierungsbox
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Spezifische leicht zusammenzusetzende Kalibrierungsziele

zur Fahrzeugabdeckung, um den Werkstatt-Bedurfnissen

nachzugehen. Platten und Musterplatten sind aus der Tafel
leicht zu trennen und zur Aufbewahrung



HBADAS SOFTWARE

GENAUE KALIBRIERUNGSPROZESSE

Autel-Ingenieuren stellen Software-Updates wochentlich bereit, um die
neueste OE-Niveau Diagnose zu gewahrleisten, die neuen Marktentwick-
lungen abzudecken und die Kalibrierungsprozesse zu verfeinern. Die
MaxiSys Software bietet eine bessere als OE-Niveau Abdeckung sowie
Richtlinien zur Einrichtung und zur Kalibrierung mit prazisen MaBen, statt
auf das Benutzerhandbuch fUr genauere Anweisungen zu verweisen.
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Benutzerfreundliche Android
Software mit leichter Navigation.

Laden Sie die letzten Updates leicht herunter,
um Uber die neueste Abdeckung zu verflgen.

e Schneller 1.3GHz + 1.7GHz hexa-core Prozessor l Q ”“himmm.,m
e J2534 Maxiflash Elite fur OE-Niveau Programmierung . ' :

¢ Bluetooth VCI zur drahtlosen Kommunikation mit dem Fahrzeug S

e AutoVIN / AutoSCAN aller verfligbaren Module in allen Systemen
¢ Bidirektionale Diagnose zur Codierung & Aktivierung

e Fortgeschrittene Service Eigenschaften / Diagnose aller Systeme
e Anschluss & Tragekoffer

Genaue Beschreibungen zur
Benutzung der Hebeblhne.

Hl LEISTUNGSFAHIGE DIAGNOSE

Die einfache Android Navigation unterstutzt die
Techniker schnell bei der Diagnose der Systemfehler
und der Einrichtung und Vervollstandigung der
Kalibrierungsprozesse durch Schritt-fur-Schritt

Abbildungen.
—— — —

FASTER ANDROID BASED
SOFTWARE NAVIGATION




HBADAS COVERAGE

UMFANGREICHE & PRAZISE KALIBRIERUNG

Fahrzeuge konnen dank eines interaktiven ADAS mit einer passiven Warnung oder einem aktiven Assistenten

reagieren. Der Sensoreingang hat meherere Zwecke, der Prozess wird geteilt und die Teilsysteme erzielen die
gewdinschte Wirkung. Nach Reparatur eines Fahrzeuges missen alle Sensorsysteme wieder kalibriert werden,
um sicher zu stellen, dass das ADAS interaktive Netzwerk wie ursprunglich funktioniert.
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WARNT VOR EINEM
MOGLICHEN PROBLEM
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GKEITSREGEL UNG

SPURVERLASSENSW
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ARNUNG

FRONTSC HEIBENA
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ACTIVES ELEMENT

VERHINDERT DEN ZUSAMMENSTORB
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AUTOMATIS CHE
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SPURHALTEASSISTENT

ADAPTIVES FAHRLICHT

TOTWINKEL-ASSISTENT

FUSSGANGER
SCHUTZSYSTEM

AUTOMATISCHES
PARKSYSTEM

AUFNMERKSA
MKEITS-ASSISTENT

HE VIEHRERE KALIBRIERUNGSFUNKTIONEN

Mehrere fortgeschritte

ne

Fahrerassistenzsysteme helfen
Fahrern dabei, Gefahren zu

erkennen und darauf zu reagieren.
Fahrerassistenzsysteme

benutzen Kameras fur

Bildverarbeitung, Radar,

Lidar, dynamische
Beleuchtung,
elektromagnetische

Sensoren und Ultraschall,
um die Fahrzeugumgebung

zu Uberwachen und
moglich gefahrliche
Fahrsituationen zu

erkennen. Wenn ein

Rear Collision
Warning

{RCW)

Fahrzeug eine moglich

geféhrliche Situation e
warnt es den Fahrer d

rkennt,
avor oder

Ubernimmt korrektive MaBnahmen,
um einen ZusammenstoB zu vermeiden.

Lane Departure
Warning
(LDW)

Lane Departure
Warning




lBADAS CALIBRATION

AVM ZIELTAFELN

Das MaxiSys ADAS Kalibriergerat bietet eine breitere Abdeckung und prazise Kalibrierungen
fur eine Vielzahl von Fahrzeugen und Systemen. Die Zieltafeln der Rundumsichtiberwachung
oder 360° Kamera werden einzeln verkauft und nach Fahrzeughersteller und Kalibrierungstyp
eingeordnet, damit die Werkstatten personalisierte Pakete gemas ihren Bedurfnissen bestellen
konnen.

EINSCHLIESSLICH
VAG-LDW (CSC0601/01) Benz-RCW (CSC0601/02) VAG-RCW (CSC0806/01)

KOLLISIONSWARNUNG ADAS KALIBRIERUNG

Honda-AVM (CSC1004/03) Porsche-AVM (CSC1004/07) VAG-AVM (CSC0804/01)

RUNDUMSICHTUBERWACHUNG ADAS KALIBRIERUNG

Cadilac-AVM (CSC1004/06) Ford-AVM (CSC1004/05) Honda-AVM (CSC1004/02) VAG-AVM (CSC1004/01)
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RUNDUMSICHTUBERWACHUNG ADAS KALIBRIERUNG

N L_LDW-ZIEL PAKET

Standardpaket mit allen Musterplatten zur LDW-Kalibrierung fUr Autoglaser und Halter zur
Kalibrierung der Frontkamera. Die Kalibrierung der Spurverlassenswarnung ist notwendig,
wenn die Windschutzscheibe ersetzt wird, um die Frontkameras zu kalibrieren.

Benz-LDW (CSC0601/02) Honda-LDW (CSC0601/03) Honda-LDW (CSC0601/05) Hyundai / KIA-LDW (CSC0601/09)
RS S —}—
Hyundai-LDW (CSC0601/07) Nissan / Infiniti-LDW (CSC0601/03)  Nissan / Infiniti-LDW (CSC0601/06) Toyota-Lexus-LDW (CSC0601/11)




HBADAS PROCEDURE

VORBEDINGUNGEN FUR DIE ARBEITSZONE

Die Kalibrierungsprozesse sind im Inneren auf einem flachen Boden durchzufuhren. Bei
einigen Fahrzeugen mussen die Ziele 7 m entfernt von dem Fahrzeug positioniert werden.
Einige Prozeduren sehen die Ausrichtung eines optischen Gerats mit greller
Hintergrudbeleuchtung vor, weil unebene Oberflachen oder duBere Schatten zum
Scheitern der Kalibrierung fihren kénnen.
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Hl KAMERA & SENSOR KALIBRIERUNG

]
1

Nach gewohnlichen Reparaturen, wie StoBfanger- .
oder Windschutzscheibenersatz ist eine * Totwinkelerkennung

prazise Kalibrierung erforderlich. Anderenfalls . . 2 Rundumsichtiiberwachung
) ) * Frontscheibenanzeige SEITE

werden diese wesentlichen « Spurhalteassistent

Sllcherheltsslysteme « Fahrerstatus Uberwachung

nicht oder nicht « Invertiertes Bild e Spurverlassenswarnung

korrekt funktionieren. < parkassistent VORDERSEITE
« Kollisionswarnung

e Notbremse

« Nachtsichtsystem

e Adaptives Fahrlicht
* Adaptive Geschwindigkeitsregelung
« Kollisionswarnung

RUCKSEITE

VORDERSEITE




BmADAS CONFIGURATION

VORTEILE DER ARBEITSZONE

Die Zieke bendtigen ungefahr so vid Platz wie ein Fahrwerkstand ohne Hindemisse.
Zur Venvdlistandigung der Prozedur erfordert die ADAS Kalibrierung, dass das
Fahrzeug auf einer perfekt ebenen Oberfiache liegt. Eine Heloeblhne

kann verwendet werden, um das
Fahrzeug zu heben,
damit es auf einer
ebenen Oberflache

liegt.

7ONF FUR | OSCH- &
NIVELLIERUNGSPROZEDUREN

RFORDERLICHE
ZONENGROBE

-

32.8 FT (10 m)

(Wy) L4ZL°EL
(Wg) L401°91

| 9.28e7 (2.83u) {167

Der Autel Kalibrierrahmen kann zusam-
men mit Fahrzeug-Hebeblhnen verwen-
detwerden. Er ist ndmlich gréBer als der
Durchschnitt und er l&sst sich verldngern
und einstellen, Dank des grof3en automa-
tischen Schraubmechanismus lassen sich
das Musterbrett des Kalibrierrahmens und
die Querstange schnell heben und
senken, um an das Fahrzeug

angepasst zu werden.
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HEl STATIONARY & DYNAMIC CALIBRATION

Einige Systeme bendtigen spezialisierte Ziele fur die
Kalibrierung, andere, wie die Frontkamera, im
Gegensatz nicht. Die, die kein

Ziel bendtigen, erfordern stattdessen ein Scangerét,
um die Anlernprozedur zu starten, und anschlieBend
eine Testfahrt auf geraden und deutlich markierten
Fahrbahnmarkierungen, damit die Anpassung
vervollstandigt werden kann.

Die dynamische Sensorkalibrierung wird fur Kamerasensoren
allgemein bevorzugt und ist manchmal die einzige angegebene
Methode. Radarsensoren erfordern oft die statische Einstellung
und anschlieBend eine Testfahrt. Bei der dynamischen Kalibrierung
wird am Anfang ein Scangerét verwendet und anschlieBend wird
das Fahrzeug auf einer relativ geraden Stra3e mit deutlich markier-
ten Fahrbahnmarkierungen 5-30 Minuten lang mit einer bestim-
mten Geschwindigkeit gefahren, bis das Scangerat das



HBADAS SETUR

SCHNELLE & EINFACHE NIVELLIERUNGSPROZEDUREN

Die Maxisys Software bietet leicht zu folgende graphische Anweisungen dank eingeschlossener
Hilfsdateien, um den Kalibrierrahmen korrekt zu positionieren. Platten fUhren auBerdem die
Techniker durch alle Schritten, um das Fahrzeug korrekt zu nivellieren und zu zentrieren, bevor
eine Kalibrierungsprozedur begonnen wird.
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RAHMENPOSITIONIERUNG

EINRICHTUNG DER RADKRALLE

LASER NIVELLIERUNGSRAHMEN

AUTEL.COM UPDATES GARANTIEREN DIE LETZTE FAHRZEUGABDECKUNG UND DIAGNOSE-SOFTWARE

1JAHR GARANTIE / 1 JAHR KOSTENLOSE SOFTWARE-UPDATES

REGISTRIEREN UND AKTUALISIEREN SIE DIE GERATE; UM DIE LETZTE ABDECKUNG ZU GENIEBEN
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